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Portalroboter

Mit dem Portalroboter von H+D ist die Idee von einem zukunftsweisenden
Palettierkonzept verwirklicht worden. Dabei wurde der Wunsch, schwere
und physisch belastende Arbeit zu automatisieren, konsequent umgesetzt.
Durch die Kombination moderer Herstellungsverfahren, neu entwickelter
Antriebskomponenten, innovativer Software-Programme und Steuersysteme
liefert H+D einen preisgiinstigen und leistungsstarken Portalroboter im
Modulsystem.

Alle Bewegungsabléufe und Koordinaten sind in einem schwenkbaren,
geschitzten IPC gespeichert, jedes Paleftenbild hat sein eigenes Programm.

Mit seinen optimierten kinematischen Eigenschaften positioniert der
Portalroboter sein Palettiergut prézise auf die programmierte

Paletienposition Mit einem Paleftenmagazin kann die Paleften-Wechselzeit

nochmals verkirzt werden.

Jeder Portalroboter ist modular aufgebaut und wird in mehr als 200
Ausstattungsvarianten angeboten. Der Portalroboter kann somit auf
einfache Weise in vorhandene Transport- und Verpackungssysteme
integriert werden.

Das Roboterprogramm umfasst Single- (PRS) und Double-Portalroboter
(PRD), die eine Palettierung auf eine oder zwei Paletten zugleich
ermdglichen. Gemischt zugefihrtes Palettiergut kann mittels einfacher
Erkennungssysteme (Strichcode, Packgutformat oder Farbe) sorfiert und
paleftiert werden. Der Double-Portalroboter wird auch verwendet, um
Wartezeiten beim Paletten-Wechsel zu reduzieren. Aufer den
Standard-Portalrobotern ist auch ein Multi-Palettierroboter (PRX) erhailtlich,
der im Prinzip fir eine unbegrenzte Anzahl Palettenstellplétze eingesetzt
werden kann.

Universalgreifer

Der Portalroboter ist fir das Handling von Kartons vorbereitet. Ein
Universalgreifer mit flachig montierten Saugképfen garantiert ein sicheres
Greifen und Bewegen von Kartons unterschiedlicher Gréfe bis max. 60 kg
Gewicht. Auf diese Weise kénnen auch mehrere Packgiter auf einmal
paleftiert werden. Auch das Auflegen von Zwischenlagen ist méglich.

Double-Portalroboter: sortenreine Palettierung und Palettenwechsel
ohne Unterbrechung.
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Online- und Offline-Programmierung

Die Umstellung von einem Paleftiermuster auf ein anderes ist Gber die
intuitive Benutzeroberfléche des IPC einfach und schnell méglich. Die
Erstellung neuer Palettiermuster erfolgt Uber eine vorinstallierte HDLogic
Selbstprogrammierungssoftware. Mit dieser werden im Roboter-Einlauf die
KartonmalBe Gber ein integriertes Messsystem automatisch berechnet und
daraus ein Palettiermuster entwickelt. Sie geben nur noch die Anzahl der ‘l
gewiinschten lagen ein. Altfernativ kénnen iber die PalletBuilder Software |
komplexere Lagenbilder offline erstellt und dann eingespielt werden. Bei | ‘
Bedarf lassen sich iber CAPE PACK® Palettiermuster hinsichtlich I !

vermeidbarer Leerrdume und ladungssicherungstechnischer Aspekte

zusdizlich opfimieren.

Kontaktaufnahme

» Neugierig auf einen kollaborierenden
Roboter?

Cobots erobern die Welt der Endverpackung, da sie ohne
Schutzeinhausungen auskommen und einfacher zu programmieren sind.
Auch die groBere Flexibilitat und Wirtschaftlichkeit spielen eine Rolle. Fir
mehr Informationen besuchen Sie unsere Themenseite "Cobots:
Kollaborierende Roboter".
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Anlegen neuer Wickelprogramme iber die HDLogic
Selbstprogrammierungssoftware.

Seite 3/5


kollaborierender-roboter
kollaborierender-roboter

LILIE) Produktdatenblatt

seit 1803 T. +49 (0)8323 96600
Hagenauer + Denk KG info@hagenauerdenk.de

Portalroboter

Technische Daten

Typ Portal

Gesteuerte Achsen 4 Achsen (X, Y, Z + R)

Kapazitdt 720 Zyklen/h

Max Nutzlast 60 kg

Antriebsmethode Digitaler Servoantrieb tber AC Servomotoren
Lagenbild Nahezu alle Lagenbilder kénnen realisiert werden:

Séulen- oder Verbundstapelung mit oder ohne Licken, Kodierung

nach auBen, alles ist méglich.

Stapelhshe Der Roboter ist fur die 4 Stapelhdhen 1500 mm, 1800 mm, 2100
mm
und 2400 mm [einschl. Palette) lieferbar.

Platzbedarf Single: 3,7 bis 4,8 m?
Double: 6,2 bis 8,3 m?

Einlaufbandbreite Standardbreite 400 — 800 mm

Paleftentypen 800mm x 1200 mm und/oder

1000 mm x 1200 mm und/oder
1200 mm x 1200 mm
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